FICHE N °3  SUR  LES  NOMBRES  COMPLEXES    
	Forme algébrique 
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Affixe du barycentre G de (A ;a) (B ;b) (C ;c) 
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	Forme trigonométrique ou exponentielle

   z = r(cos
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Si   M(z)  avec  
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	Egalité de deux nombres complexes
1)  a+ib= c+id  
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     (a,b,c,d réels)
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	Transformations du plan  
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Translation de vecteur  
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Homothétie de centre A(a) et de rapport k :

Rotation de centre A(a) et d’angle 
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